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1 Parametros técnicos

Tensidn: 110~220V £10%

Consumo de energia: 50W

Tiempo de apertura: 3~7s/90°

Tiempo de apertura sostenida: 1~30s

Profundidad maxima del marco de la puerta: 450 MM
Angulo de apertura méxima: 120°

Temperatura ambiente: -20°C ~+50°C

Peso: 6,5 KG

Dimensiones: 515X95X90 MM

2 afios de garantia

Relacién de ancho de puerta/Peso de puerta admisible

mm
2000
B RELACION LIMITE
RELACION IDEAL 1200

1000 fuie

k
80100 140 200 °
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2 Componentes

/ PLACA DE FIJACION

AGUJERO PARA CABLE DE ALIMENTACION AGUJERO PARA SENSOR

o

AN

PLACA DE CONTROL

. OTOR CONTROLADOR
CONECTOR DE ALIMENTACION

AN

K SALIDA DEL EJE
(

CUBIERTA
T ———— " S———

o
-

AN

BRAZO DE ARRASTRE

APERTURA HACIA ADENTRO Er_

BRAZO DE EMPUJE

o

AN

APERTURA HACIA AFUERA

. /
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3 Instalacion

3.1. EJEMPLO DE INSTALACION

ARRASTRE: LA PUERTA ABRE HACIA EL INTERIOR (EL OPERADOR SE ENCUENTRA ADENTRO)

EMPUJE: LA PUERTA SE ABRE HACIA AFUERA (EL CONTROLADOR ESTA ADENTRO)
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3.2. INSTALACION DE LA PLACA DE FIJACION

APERTURA HACIA EL INTERIOR

5 < 20 cable se
20 cable de alimentacién
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Como muestra la imagen, fije la placa
de fijacién en el marco de la puerta con
ocho tornillos avellanados de madera (si
el marco es de acero debe usar tornillos
de cabeza avellanados M6 * 15 HEX)

e |

| ==

PUERTA DERECHA

<20 cable s
< cable de energia ;
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| Como muestra la imagen, fije la placa

i inferior en el marco con ocho tornillos
avellanados de madera (si el marco es
de acero debe usar tornillos de cabeza
avellanados M6 * 15 HEX)

PUERTA IZQUIERDA
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APERTURA HACIA EL EXTERIOR

< 20 cable sensor

© 20 cable de alimentacion ;

\\-.J, : = 5
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Como muestra la imagen, fije la placa |
inferior en el marco con ocho tornillos i
de madera avellanados (si el marco es -|-
de acero debe usar tornillos de cabeza ]l
avellanados M6 * 15 HEX) |

i

PUERTA DERECHA

< 20 cable sensor
< cable de alimentacién

|

! Como muestra la imagen, fije la placa

! inferior en el marco con ocho tornillos
de madera avellanados (si el marco es
de acero debe usar tornillos de cabeza
avellanados M6 * 15 HEX)

PUERTA IZQUIERDA
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APERTURA HACIA EL INTERIOR

Fije la placa de fijacién en el
ala de la puerta como se
muestra (si el ala de la puerta
es de acero, debe utilizar
tornillos M6*15 de cabeza
con ranura en cruz).

s il . .- .. - S . . S . . . S .

r——

Ajuste el angulo de apertura
moviendo el tope (el tope esta
en el lado izquierdo).

PUERTA DERECHA
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Fije la placa de fijacién en el ala de la

puerta como se muestra en la

imagen (si la puerta es de acero, por Il
debe usar tornillos M6*15 de cabeza

con ranura en cruz).
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Ajuste la longitud del brazo de empuje de acuerdo con la profundidad (L1).

L1>100mm, instalar L1= 350mm, a= 90°
L1<100mm, el brazo de empuje debe ser mas corto, instalar L2>350mm, a>90°
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3.3. INSTALACION DEL CONTROLADOR
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ENCAJAR EL CONTROLADOR EN LA PLACA DE FIJACION, COMO SE MUESTRA EN LA IMAGEN. FIJAR CON
OCHO TORNILLOS ELLEN (CABEZA HEXAGONAL).

3.4. INSTALACION DE LA CUBIERTA

0000000000
0000000000

RETIRAR LA CUBIERTA
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3,5. CONECTAR EL MOTOR AL BRAZO DE ARRASTRE
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3.6. CONECTAR EL MOTOR AL BRAZO DE EMPUJE

=1 |
EXTENSION DEL EJE DEL
MOTOR
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4 Conexiones eléctricas

CABLE DE ALIMENTACION

g~

|_- I

FUSIBLE 3A

SUMINISTRO DE ENERGIA 110~220V

coMm

Barrera de seguridad/cerrado
Barrera de seguridad/abierto
Enclavamiento (entrada)
COM

Enclavamiento (salida)

K.1. direccidn de apertura
K.2. principal/secundaria
K.3. cierre forzado

K.4. arrastrar/empujar

~_—

min () max

-9
L e

+12v

ov

Cerrojo eléctrico +
Bateria -

Bateria +

1000

1 4

C I LI IR

LED indicador

1.CO
2.Unidireccional
3.Cierre

4 Apertura

O botén de

codificacion

D (| D

DD D

angulo
de
apertura
lenta

velocidad
de
apertura

velocidad tiempo de
de cierre apertura
dngulo de
cierre
lento

+24V

ov

Sensor

Control de acceso
Sincronizacién (entrada)
COM

Sincronizacidn (salida)
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BARRERA DE SEGURIDAD

BARRERA DE SEGURIDAD APERTURA/CIERRE - SENAL == i coM =
BARRERA DE SEGURIDAD CIERRE — SENAL 1 =i B Barrera de segd/cierre [
BARRERA DE SEGURIDAD APERTURA —SENAL 1 = Barrera de segd/abierto = conector de 6 pines
™ Egc,\l/lavamlento (entrada) G
L Enclavamiento (salida) -
[ ] =
SENSORY CONTROL DE ACCESO
CABLE DE SENAL DEL SENSOR 2. CABLE DE SENAL DE CONTROL DE ACCESO 2 |
N —— R
CABLE DE SENAL DEL SENSOR 1 n
CABLE DE SENAL DE CONTROL DE ACCESO 1 N

SALIDA DE 12V

T = o

Cerrojo eléctrico +
Bateria -
Bateria +

conector de 5 pines

N[EEE

SALIDA DE 24V

+ +24V

ov
Sensor
Control de acceso

conector de 4 pines

I
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CERRADURA ELECTRICA (CIERRE AUTOMATICO)

LA PUERTA HACE EL CIERRE AUTOMATICO CADA VEZ QUE SE CIERRA POR COMPLETO.

CcoOM

Barrera de seguridad/cerrado
Barrera de seguridad/abierto
Enclavamiento (entrada)
CcCOM

Enclavamiento (salida)

CIERRE +

e

CERRADURA ELECTRICA (CIERRE REMOTO)

B[Sl

+12V

oV

Cierre eléctrico +
Bateria -

Bateria +

conector de 6 pines

conector de 5 pines

Bli[EE

CUANDO LA PUERTA ESTE COMPLETAMENTE CERRADA, PRESIONE EL BOTON "LOCK" PARA CERRAR LA

PUERTA.

[ |
- e I |
CERRE + =&
n
[ |

BATERIA DE RESERVA
[ |
i [ |
+ [ |
= 0
= B

+12V

ov

Cierre eléctrico +
Bateria -

Bateria +

+12V

ov

Cierre eléctrico +
Bateria -

Baterfa +

conector de 5 pines

Nl[E[E

conector de 5 pines

oo
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Sincr (entrada)

CcomM

Sincr (salida)

[=]
[=]

PUERTA BATIENTE SINCRONIZADA (DOS PUERTAS)

| —
conector

) —
de 3 pines =

CONTROLADOR A

Sincr (entrada)

o : 0 conector

g ;! 1 de 3 pines _, i

0 | Sincr (salida)
CONTROLADOCR B

*En este tipo de puertas, la puerta principal abre primero y cierra en segundo lugar; la puerta secundaria
cierra primero y abre en segundo lugar: Para la puerta principal colocar hacia abajo el k2 y en la puerta

secundaria colocar hacia arriba el k2.

*Los sensores y el sistema de control de acceso estdn conectados al controlador de la puerta principal.

ENCLAVAMIENTO

COM

Barrera de
seguridad/cerrado
Barrera de
seguridad/abierto

[
]
]
]
]

Enclavamiento (en'cradg|

coOM
Enclavamiento (cierre)

oDcooooe o

] coM

| Barrerade

] seguridad/cerrado
| Barrerade

] seguridad/abierto

Enclavamiento
(entrada)

COM

Enclavamiento (salida)

Nota: Las dos puertas comparten el mismo sensor o la misma fuente de sefial, es decir que ambas puertas
pueden mantenerse abiertas. En este caso, intercambie dos cables de sefial del sensor que esta conectado al

mismo controlador. No importa el controlador, A o B.
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OPCIONAL: MANDO A DISTANCIA

Cierre Apertura sostenida

Reiniciar Automatico

PROGRAMAR EL MANDO A DISTANCIA CON EL CONTROLADOR DE PUERTA:

[=]

1)
2)
3)
4)

5)

Borrar todo: mantenga presionado el botén "encode" (codificar) hasta que deje de sonar la sirena,
deje de presionar.

Codificar: mantenga presionado el botén "encode" hasta que suene la sirena. Luego presione
cualquier botén del mando a distancia, la sirena deja de sonar, lo que significa que fue codificado
con éxito.

Cuando utiliza el mando a distancia la sirena suena durante 2 segundos.

Nota: al usar el mando a distancia, si la sirena suena dos veces, significa que la codificacién fallo, asi
que repita el paso 2 nuevamente por favor.

Un controlador puede conectarse con 10 mandos a distancia.
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5 Ajuste de los pardmetros

. " 00 .
COM = 1234 S 24V
Barrera de seguridad/cerrado | M [ ] un gv
Barrera de seguridad/abierto | B +12v [ L ensor
Enclavamiento (entrada) L ov (] 1.COM [] Control de acceso
CoM [ ] Cierre eléctrico+ | W 2.Unidireccional u Sincr (entrada)
Enclavamiento (salida) u Bateria - . 3.Cierre _ C.OM _
Bateria + 4.Mantener apertura Sincr (salida)
K.1. direccién de apertura
K.2. principal/secundario D D D u O |E|
K.3. cierre forzado 12 3 4 LED indicador botén de
K.4. arrastre/empujar codificacion
~
mOwe | || DD D| D
velocidad angulo angulo tiempo de
de de velocidad de cierre apertura
apertura apertura de lento sostenida
lento cierre

1. CONFIGURAR EL INTERRUPTOR DIP(K1-K4): después de la configuracidn, apagar vy reiniciar.

K1: CONFIGURAR LA DIRECCION DE APERTURA: ENCENDER EL EQUIPO, LA PUERTA VA HACIA LA DIRECCION
DE CIERRE, DE LO CONTRARIO, CAMBIE LA POSICION DEL INTERRUPTOR.

K2: CONFIGURAR PUERTA PRINCIPAL/SECUNDARIA: CUANDO TIENE LA PUERTA BATIENTE SINCRONIZADA,
PARA LA PUERTA PRINCIPAL COLOQUE EL K2 EN (OFF), PARA LA PUERTA SECUNDARIA COLOQUE EL K2 EN
(ON).

K3: CONFIGURAR LA FUERZA DE CIERRE: SIN CIERRE FORZADO COLOQUE EL K3 EN (OFF), SI QUIERE CON
CIERRE FORZADO COLOQUE EL K3 EN (ONj).

K4: ELEGIR LA APERTURA HACIA EL INTERIOR O EXTERIOR: PARA APERTURA HACIA EL INTERIOR COLOCAR EL
K4 EN (OFF), PARA LA APERTURA HACIA EL EXTERIOR COLOCAR EL K4 EN (ON).

2. AJUSTES:
1: VELOCIDAD DE APERTURA EN SENTIDO HORARIO, AUMENTO DE VELOCIDAD

2: ANGULO DE APERTURA LENTA EN SENTIDO HORARIO, ANGULO MAS AMPLIO

3: VELOCIDAD DE CIERRE EN SENTIDO HORARIO, AUMENTO DE VELOCIDAD
4: ANGULO DE CIERRE LENTO EN SENTIDO HORARIO, ANGULO MAS AMPLIO
5: TIEMPO DE APERTURA EN SENTIDO HORARIO, TIEMPO MAS LARGO

PARA DISMINUIR VELOCIDAD O ANGULO, GIRAR EN SENTIDO ANTIHORARIO.
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The Product Has Passed I1SC 9001:2008 Quality Management System Certification.



