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Motor automatico para puertas batientes o de vaivén

Parametros técnicos

1. Pardmetros técnicos

Voltaje: 220 V/CA £10 %, 50/60 Hz Consumo:
max. 75 W, en espera 3 W Unidad de
accionamiento: motor de 24 V CC Angulo de
apertura: 80° -100°

Tiempo de apertura (velocidad): 3-7s
ajustable

Tiempo de cierre (velocidad): 3-7 s
ajustable

Tiempo de apertura: 0,5-30 s

ajustable

Temperatura: -20°C-45°C

Humedad: < 85%

2. Adaptable para .‘
puertas: pesoy T RN
altura

Peso de la puerta

0.7 0.8 0.9 1.0 1.1 1.2 (m)

Altura de la puerta

3. Dimensiones
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Motor automatico para puertas batientes o de vaivén

Descripcion del componente

Perforacion para cables

Base de fijacion

Alimento

Controlador de motor

Eje de salida

Cobertura

Brazo de empuje - apertura hacia afuera




Motor automatico para puertas batientes o de vaivén

Instalacidn mecanica (brazo de traccion)
3.1. Ejemplo de instalacion

Adecuado para hojas de puerta que se abren hacia el interior (la
unidad de accionamiento se fija dentro de la habitacion)

H Puerta izquierda
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Operador automatico de puerta batiente * Guia de instalacién

3.2. Instalacién de la placa de fijacion

Alineado con el borde vertical de la puerta
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3.3. Instalacién del brazo de tracciéon

Alineado con la parte superior de la puerta
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Mueva el tope para ajustar el
angulo de apertura de la
puerta (el tope estd a la
izquierda en la apertura
izquierda)

ej. Puerta derecha

a




Operador automatico de puerta batiente * Guia de instalacién

3.4. Instalacion del motor

Determine la direccién del eje de salida de la unidad
motriz segun la direccion de apertura de la puerta. Use
alicates de punta fina y otras herramientas para abrir el
deflector en un lado de la cubierta; luego, use una
herramienta de mango largo, como una llave inglesa.

ranura, para abrir la tapa desde aqui.

Utilice una herramienta de mango
largo, como un destornillador, para
abrir la cubierta desde aqui.

(jSélo aquih)




Operador automatico de puerta batiente * Guia de instalacién

3.5. Instalacién del techo




Operador automatico de puerta batiente * Guia de instalacién

Instalacion mecanica (brazo de empuje)

4.1. Ejemplo de instalacién

” Puerta izquierda

4.2. Adecuado para hojas de puerta que abren hacia afuera (la unidad de
accionamiento se fija dentro de la habitacién).

Puerta derecha H
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Parte inferior de la unidad de accionamiento
plano con el borde inferior de la pared
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(22~23mm)

Espesor de pared L =0~210 mm




Operador automatico de puerta batiente * Guia de instalacién

4.3. Instalacion de la placa de fijacion
70m (distancia al centro de la bisagra)
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6,5 mm

Puerta izquierda

(Para puertas derechas, mueva la placa hacia la derecha)

4.4, Instalacion del brazo

22~23 mm hasta el borde inferior de la pared

308 mm

Parte inferior de la unidad de accjonamiento
plano con el borde inferior de I3 pared

Puerta derecha

El asiento de fijacion del brazo de empuije se fija a la hoja de la puerta con dos
tornillos para madera de cabeza redonda, segun el tamafio que se muestra en el
diagrama. (Si la puerta es de acero, fije el asiento con tornillos de cruz M6x15).




Operador automatico de puerta batiente * Guia de instalacién
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Afloje los cuatro tornillos de sujecién para ajustar la longitud del brazo de
empuje de acuerdo con la profundidad “L" del marco de la puerta, haga
que el angulo entre el brazo de empuje y la hoja de la puerta sea de 90°
como se muestra en el diagrama a continuacién.

Detener

Ajuste el tope para fijar el
angulo de apertura de la puerta
(el tope esta en el orificio en U)




Operador automatico de puerta batiente * Guia de instalacién
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Conexion eléctrica

Model: DSW60

A Warning

- No aver-load

- No place with dampness, vibration or

djustment Sigue el
@l hecho por trained

CON

Sensor controlado
Sensor de interior
Control de acceso
oV

+24V

Entrada SYNC
CON
Salida SYNC

Bateria -
Bateria +

Salida de enclavamiento
Entrada de enclavamiento
CON

Apertura de seguridad
Cierre de seguridad
+12V

ov
Bloqueo+12V

Los puertos "+24V"y "0V" emiten un voltaje de CC de 24 V y la potencia de
salida total no supera los 25 W;

Cuando se introduce una sefial entre el "Sensor controlado" y el "COM", la
puerta se abre;
Cuando se introduce una sefial entre "Sensor interno"y "COM", la puerta se
abre;
Cuando se introduce una sefial entre “Control de acceso” y “COM", la

puerta se abre;

Nota: Cuando el interruptor de funcion esta configurado en modo
“Salir”, la sefial “Controlado por sensor” estd protegida,; cuando el
interruptor de funcion o el control remoto estd configurado en modo
“Bloqueo”, tanto la sefial “Controlado por sensor” como la sefial “Sensor
interno” estdn protegidas.

Cuando se necesita utilizar la funcién de sincronizacién de puerto dual, después
de que se hayan depurado los dos puertos, configure el puerto maestro
“n1:02,n2:Z", el puerto esclavo “n1:02,n2:C" y conecte el puerto de sincronizacién:

Puerto maestro "SYNC in" con puerto esclavo "SYNC out", puerto maestro "COM" con
puerto esclavo "COM", puerto maestro "SYNC out" con puerto esclavo "SYNC in".

La bateria de respaldo es una fuente de alimentacién de emergencia y se selecciona
una fuente de alimentacién de 24 V CC con una corriente de carga de menos de 800
mA como bateria de respaldo.

Cuando necesite utilizar la funcién de interbloqueo de doble puerta (es decir, la otra
puerta solo puede abrirse después de que una puerta esté completamente cerrada),
debe conectar las puertas de interbloqueo: la "salida de interbloqueo" de una puerta
con la "entrada de interbloqueo” de la otra puerta, "COM", estan conectadas entre si.

Apertura de seguridad: Durante el proceso de apertura de la puerta, se ingresa una
sefial cerrada entre “Apertura de seguridad”y “COM”, la puerta se detiene, cuando
esta sefial se desconecta, la puerta continla abriéndose; Cierre de seguridad:
Durante el proceso de cierre de la puerta, se ingresa una sefial cerrada entre “Cierre
de seguridad” y “COM", la puerta se volverd a abrir;

Los puertos "+12V"y "0V" emiten una tensién de CC de 12V, y la potencia de salida
total es inferior a 10 W junto con la puerta con cerradura eléctrica. "Bloqueo +"y "OV"
emiten una tensién de CC de 12 V. Cuando el control remoto o el interruptor de
funcién estan en "Bloqueo”, o el pardmetro "L" esta en "Bloqueo automético" (bloqueo
cada vez que se cierra la puerta), la tensién de salida o de corte es de 12 V (segun el
parametro C del tipo de cerradura eléctrica: si esta en "Bloqueo catédico E", se
eliminan los 12 V al cerrar la hoja de la puerta; si estd en "Bloqueo andédico P").

Se suministran 12 \V/ CC cuanda la hoja de la puerta esta cerrada
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Operador automatico de puerta batiente * Guia de instalacién

Comando IR
Para cerrar Abierto
Q Botén Reiniciar Ser
detencién

N’/

Instrucciones para la coincidencia de cédigos entre el control remoto y el controlador de la unidad de transmisién: 1.

Eliminar: mantenga presionado el botén "Cédigo" hasta que deje de sonar el zumbador, suelte el botén.

2. Coincidencia de cédigo: Presione el botén "Cédigo" y el timbre emitird un pitido. En ese momento, presione cualquier botén
del control remoto y el timbre dejara de sonar, lo que indica que la coincidencia de c6digo se realizé correctamente.

Al usar el control remoto, el zumbador sonard durante 2 sequndos.

3. Funcién del botén del control remoto:

A: Blogueo: las sefiales del “sensor” estan protegidas y la puerta se bloqueara cuando esté completamente cerrada; B: Abierto: la puerta se
mantiene abierta;

C: Reiniciar: volver al estado normal;

D: Automatico: Presione, la puerta se abrird y cerrard una vez

Interruptor de funcién

a h Cerrar
= vl 1 %
= Ser
& % — Salida
654321 =
L slolololo] = Mitad(X)
oleeee -
con =i T .
——— abierto (S _J 3 Abierto
cerrar com
salida abrir/salir/bloquear/com
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Operador automatico de puerta batiente * Guia de instalacién

Relacidn entre sefales:

En caso de utilizar el “Interruptor de funcién”:

Nota: "Interruptor de funcién"y "Control remoto" se utilizan para configurar el estado
de la puerta; generalmente, elija uno de ellos.

Sefial

Sensor de la Sensor Acceso puerta
Interruptor F controlador interno cerrado
—
m Salida 2 N N N
Cerrar X X v v
°°°°| Abierto X X X X
[ Ser Y v v X
En caso de utilizar “Control remoto™:
Sefial | sensor dela Sensor Acceso | puerta
Control R controlador interno cerrado
Abierto x x X x
Cerrar X X V N
Reiniciar N N N X
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Operador automatico de puerta batiente * Guia de instalacién

Ajuste de parametros

Conecte el panel de configuracién al
controlador de la puerta y ajuste los parametros:
SETTING PANEL
MOD: Presione la tecla “MOD”

paraingresar al menu

A/ V. Cambiar menu,
Boton arriba/abajo

W e

SELECT: Confirmar

TEST: Pruebe el estado de funcionamiento del
puerto una vez completado el
configuracién de pardmetros.
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Operador automatico de puerta batiente * Guia de instalacién

Configuracion de conexion
panel, encendido

A

Mostrando

|
MOD

¥

Datos de operacién

A p}Datos dela puerta
SET: |
_ v— _
F—1 [— F2 SET
A 4 l
Soltero  puerta/
apertura .
—p| velocidad | a/vp| Max: (P —»| Doble  puerta a/v p| Soltero  : 01
0506 Min: Q0 n1:01 Doble :02
I |
SET SET
apertura Puerta principal/ )
ingulo de amortiguacion A /v Max 1 0F Puerta de esclavos A/v p| Maestro : é
od:06 Min: 00 n2:7 Esclavo @
I |
SET SET
cierre puerta doble vl EM F
velocidad l—a/vp| Max:09 modo vinculado v
Min: 00 3.F SINCRONIZACION §
cSM n: n3:
| MOD I M = Maestro
SET SET S = Esclavo
HOD +
i Mano abierta |
Fle‘r:e . . - SET i AV D o.: empujar para abrir
SET foave “dmguam AT Mi n-. 01) 0:0 fuerza cerrada
cd: :
T |
SET SET
Modo de bloqueo ~ .
?:errrzaado I T Ay p| bloaueodesenal tli_
B:03 Min: 00 L:d e .
SIIET SET
Apertura r: Dextrorso
tiempo abierto . Max : 30 direccion v L Encimera.
ot:(2 Min:00 F:r dextrorso
SET
SET
Instalacion H-
buffer modo AVl * brazo de traccion
L velocidad —a v=p max :EOS P.H 1 brazo de empuje
in: :
LS:02 |
Nota: Si el tiempo iie retencién del puerto aumenta a --, i
P P e d§ia!“e° a/v »| E: Blogueo de citodo
Entrard en el modo de “sefial de cierre” (la puerta no se cerrara automaticamente después a apertura + Blogueo de dnodo
c:E
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